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 سنسور يا حسگر چيست؟

آن را به  ، كردهگيري  هرا انداز... قطعه اي الكتريكي است كه تغييرات فيزيكي يا شيميايي مثل فشار، حرارت و 

 .           كند سيگنال الكتريكي تبديل  و وضعيت اجزاي سيستم را به واحد كنترل ارسال مي

 سنسورهاي القايي

توانند فرمان  دهند و مي نوعي از سنسورهاي بدون تماس هستند كه تنها در مقابل فلزات عكس العمل نشان مي

 .ارسال نمايند ECUرات كنترل الكتريكي مثل ها، شيرهاي برقي و مدا مستقيم به رله

رباي دائم پيچيده شده  كند و از يك سيم پيچ كه به دور آهن اين سنسور از خاصيت الكترومغناطيسي استفاده مي

شود جريان در داخل سيم پيچ  هنگامي كه ميدان مغناطيسي آهن ربا توسط يك فلز قطع مي. تشكيل شده است

ارسال  ECUن، ولتاژ متناوب را به صورت امواجي سينوسي به واحد كنترل الكتريكي مثل اين جريا. شود القاء مي

 .كند مي

 مزاياي سنسورهاي القايي

اين سنسورها در مقايسه با كليدهاي مكانيكي از سرعت سوئيچينگ بالايي برخوردارند و بعضي از آنها با  -1

 .كند كار مي KHZ111سرعت 

 .عدم نفوذ آب، روغن و گرد و غبار داراي طول عمر زيادي هستند بدليل نداشتن كنتاكت مكانيكي و -2

 .با توجه به فعال شدن سنسور هنگام نزديك شدن قطعه، به نيرو و فشار نيازي نيست -3

 .باشند قابل استفاده مي... هاي با فشار زياد، دماي بالا، اسيدي، روغني، آب و  اين سنسورها در محيط -4

 .شود ها در طبقه خروجي، نويزهاي مزاحم ايجاد نمي هادي ه از نيمههنگام سوئيچينگ بدليل استفاد -5

 سنسور دورموتور

مغناطيسي ساده است كه در مقابل چرخ دندانه داري كه روي فلايويل قرار دارد  -اين سنسور يك حسگر القايي

ميدان گذرنده . شدبا پيچ مسي مي ربا، يك هسته آهني نرم به همراه سيم اين سنسور شامل يك آهن. شود نصب مي

اين . كند ربا، تغيير مي دار در مقابل ميدان مغناطيسي ايجاد شده توسط آهن پيچ بدليل حركت چرخ دندانه از سيم
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نمايد كه دامنه و فركانس اين سيگنال متناسب با دور  تغيير ميدان يك جريان الكتريكي متغير سينوسي ايجاد مي

 .باشد موتور مي

باشد كه به فواصل  دندانه مي 58اين چرخ داراي . است قسمت مساوي تقسيم شده 61به دار  محيط چرخ دندانه

زمانيكه سنسور مقابل اين جاي خالي قرار . مساوي از يكديگر قرار دارند و جاي دو دندانه روي آن خالي است

 .تعريف شده است  ECUباشد كه براي  گيرد، بيانگر يك موقعيت خاص از سيلندر مي مي

در هنگام چرخش فلايويل به ازاي هر دندانه از جلوي سنسور، يك پالس سينوسي در سنسور توليد شده و به 

ECU لذا اولين چيزي كه اين سنسور به . كند ارسال ميECU  حين . كند حركت فلايويل است موتور اعلام مي

به نقطه مرگ  4و  1دو پيستون چرخش فلايويل وقتي كه محل دو دندانه پاك شده به سر انتهاي سنسور رسيد 

كند  بيند سيگنالي نيز توليد نمي در اين نقطه سنسور به اين دليل كه دندانه ديگري را مقابل خود نمي. رسند بالا مي

و فوراً مرگ بالاي اين پيستون فرا رسيده و با فعال كردن انژكتورها و كوئل دستور پاشش سوخت و جرقه زني را 

 12دندانه خالي گستره  2درجه،  361دندانه در  61با احتساب . شود روشن شدن خودرو ميكند و موجب  صادر مي

 .تواند باشد درجه مي 12اين بدين معناست كه حداكثر آوانس استاتيكي دلكو . شوند درجه را شامل مي
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 :وظايف اين سنسور عبارتند از 

 1تشخيص نقطه مرگ بالا يا جرقه زني سيلندر  

 موتورتشخيص دور  

 تنظيم آوانس جرقه و محاسبه زمان جرقه زني 

 تنظيم دور آرام موتور 

 محل قرارگيري سنسور دور موتور

 mmهاي فلايويل  روي پوسته كلاچ مقابل فلايويل است و فاصله نوك سنسور با دندانه محل قرارگيري اين سنسور

سيگنال توليدي  2و  1هاي  پايه ، پايه 3 در سنورهاي. پايه مي باشد  2پايه و يا  3اين سنسور . است  1.5±1

 .است دنهمحافظ سيگنال در برابر نويز و متصل به ب 3سنسور و پايه 
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 سنسور دور موتور دانستنيهاي سيستمهاي الكتريكي خودرو

 

 

 :مشخصات اين سنسور در گروه خودروهاي پژويي 
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 سنسور دور موتور دانستنيهاي سيستمهاي الكتريكي خودرو

 :گردد عيوبي كه در صورت خرابي اين سنسور در موتور ايجاد مي

البته در صورتيكه روشن ) براي پاشش سوخت  ECUها به  روشن نشدن خودرو بدليل ارسال نشدن سيگنال -1

 . (تعريف نشده باشد ECUر ميل سوپاپ براي شدن خودرو با استفاده از اطلاعات سنسو

 Redهاي نابهنگام قبل از رسيدن به  Cut Offهاي عقربه دور موتور بصورت غيرمعمول و  حركت و پرش -2

Line  

 ثابت ماندن يا حركت نكردن دورسنج از يك دور موتور مشخص -3

، ECUاطلاعات غلط به  هاي آهن، گيريس و روغن به علت رسيدن در صورت آلودگي نوك سنسور با براده -4

 .كند موتور در دورهاي مختلف بد كار مي

 

 

جريان در مدت زمان خيلي كم صور ت ميگيرد. 

جلوگيري از خرابي موتور باعث كاهش مصرف سوخت و كاهش سريع دور موتور  ميگردد كه اين قطع 

مواقعي كه بصورت آني پا را از روي پدال گاز برمي داريم باعث قطع موقت سوخت مي شود كه ضمن 

  OffCut به حالتي  ميگويند كه در خودروهاي انژكتوري و در افزايش دور موتور بيش از اندازه و يا در 
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 :روشهاي تست سنسور

 .باشد زير صورت به بايستي سنسور پيچ سيم سر دو مقاومت مقدار متر، اهم توسط گيري اندازه با* 

 R = 300 − 400Ω:  پيكان  سمند، پارس، و 405 خودروهاي پژو

 R = 200 − 400Ω: 206 خودروي پژو

  ياب عيب دستگاه توسط مرجع سيگنال با سنسور توليدي سيگنال مقايسه*

باز  با ابتدا اينكار براي .باشد سنسور اين خرابي از ناشي تواند مي زدن استارت حين در بنزين پمپ شدن قطع *

 عملكرد صحيح بر دال اين كه كنيم مي گوش ثانيه 5 تا 3 دتم به بنزين پمپ افتادن بكار صداي به سوييچ كردن

 كار بيافتد از زدن استارت حين در بنزين پمپ اگر زنيم، مي استارت را موتور سپس. دارد بنزين پمپ و دوبل رله

 مشكل باشد پمپ صداي به دادن گوش صورتيكه در .دارد سنسور اين از اطلاعات ارسال در عيب وجود از حاكي

 موتور اين زدن استارت حين در آن زني جرقه مشاهده و وايرها از يكي سر به شمع يك كردن وصل با انتو مي

 .باشد مي سالم سنسور حتما شود ديده شمع سر در جرقه زدن استارت حين در اگر .نمود كنترل را موضوع




